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	课程目标
	通过本次兴趣班的课程，使孩子们接触、了解创客的含义，在上课时，孩子们自己亲手搭建作品，并且可以自定义编程，让自己的作品能够实现想要的功能。通过创意搭建和智趣编程，能够更好的调动孩子们的兴趣，同时，能够锻炼孩子们的动手能力，提高空间想象力、团队协作能力、逻辑思维能力等，从而提升孩子的综合素质。

	活动实施的设想
	1. 提出问题，关于课题的概念。
2. 将器材分类，然后逐类进行讲解。
3. 提出问题，这些电子模块可以怎样的进行组合，以及组合之后会产生什么样的效果。
4. 提出问题，针对课程内容改进提问。


	活动评价和展示
	让孩子放飞想象力，把天马行空的想法变成可触可感的现实，使每一个孩子成为创客，为中国创造贡献自己的力量！咱们通过丰富多彩的创客内容，扩大孩子视野，增长知识，培养他们动手动脑的能力，发展个性，增进身心健康，使他们得到全面和谐的发展。







	教学计划
	周 次
	课 程 内 容

	
	1
	初步介绍

	
	2
	自定义开机样式

	
	3
	”蹒跚学步“

	
	4
	灰度传感器的使用

	
	5
	自动巡线（直行）

	
	6
	自动巡线（矫正路线）

	
	7
	阶段性复习

	
	8
	圆形物体识别

	
	9
	圆形识别复习

	
	10
	躲避障碍物

	
	11
	躲避障碍物（实现效果）

	
	12
	障碍物躲避复习

	
	13
	车牌识别

	
	14
	车牌识别复习

	
	15
	课程总结









	活动课时
	第1课
	活动内容
	初步介绍

	活动过程
	介绍本学期所学的新器材—小齐智能车并简单的介绍其管脚和组成。
认识主板，学习软件的安装使用方法；





















	活动课时
	第2课
	活动内容
	自定义开机样式

	活动过程
	本节课的主要内容是学习如何更改开机时屏幕的颜色和文字。首先要对上节课的所学内容进行了复习，让学生们记住管脚“21和22”对应小车的右电机，管脚“24和25”对应小车的左电机。在指导安装完编程软件后详细了讲解如何使用代码更改屏幕的初始背景颜色和文字。



















	活动课时
	第3课
	活动内容
	“蹒跚学步”

	活动过程
	1. 指导学生们如何将编程板与小车连接，并说明小车只有在开机状态下才能将程序下载到主板，否则关闭后程序会被清除；
2. 复习前面所学内容，让学生们记住两个电机所对应的管脚；
3. 声明在编程时需要注意必须要先初始化电机的管脚，再对电机编写指令；
4. 布置编写出正方形的程序的任务，并用小车实现效果。















	活动课时
	第4课
	活动内容
	灰度传感器的使用

	活动过程
	1. 更换损坏设备，并补发产品说明书，此产品说明书能够帮助学生们记忆小车上各个部位所对应的端口号；
2. 复习之前的所学内容，并让小车跑起来；
3. 讲解如何使用小车在巡线时所用到的灰度传感器，并让学生们通过编程知道在黑色或白色的物体上时传感器所反馈的数值分别是什么。


















	活动课时
	第5课
	活动内容
	自动巡线（直行）

	活动过程
	1. 复习K210主板上的端口号，需要让学生们记住电机端口与巡线端口
2. 强调编写程序时需要初始化电机端口与巡线端口，否则会影响使用效果；
3. 通过编程并测试灰度传感器碰到黑色物体与白色物体时所返回的数值；
4. 讲解如何利用返回的数值来实现巡线效果。

















	活动课时
	第6课
	活动内容
	自动巡线（矫正路线）

	活动过程
	1. 通过提问了解学生们对K210主板的掌握情况，反复复习让学生们记住电机端口与巡线端口；
2. 强调编写程序时需要初始化电机端口与巡线端口，并且需要区分出电机是输出端，巡线传感器是输入端；
3. 讲解如何利用灰度传感器所返回的数值来实现巡线效果，同时也讲解了在小车偏离路线时如何自动矫正路线。

















	活动课时
	第7课
	活动内容
	阶段性复习

	活动过程
	1. 回忆K210主板上电机与巡线传感器所对应的管脚号
2. 利用前面几节课所学的知识实现自动巡线并转向；
3. 讲解如何通过软件编辑开机样式。



















	活动课时
	第8课
	活动内容
	圆形物体识别

	活动过程
	1. 复习K210主板上电机与巡线传感器所对应的管脚号，通过提问了解掌握情况；
2. 讲解利用摄像头进行物体识别，对圆形的物体进行标记。




















	活动课时
	第9课
	活动内容
	矩形物体与直线识别

	活动过程
	1. 复习K210主板上电机与巡线传感器所对应的管脚号，通过提问了解掌握情况；
2. 复习上节课所学的圆形物体识别；
3. 学习新内容，对矩形物体与直线进行识别并标记。




















	活动课时
	第10课
	活动内容
	躲避障碍物

	活动过程
	1. 复习K210主板，回忆起左右电机所对应的端口是哪些；
2. 通过编程来让小车完成躲避障碍物的任务。





















	活动课时
	第11课
	活动内容
	躲避障碍物（实现效果）

	活动过程
	1.让小车进行实验来修改参数，最后完成任务点。
2.部分同学对于左右电机的管脚依然会混淆，电平的设置在每组管脚中必须为一高一低，否则会导致小车无法行走；
3.对于小车的左右转是通过使其中一个轮子转动，而另外一个轮子停止转动实现的，经过讲解此原理后，同学们能够更好进行编程；

















	活动课时
	第12课
	活动内容
	躲避障碍物复习

	活动过程
	1. 对上节课内容进行复习，继续完成躲避障碍物的任务；
2. 2.对科技节的展示进行分组并提前做好准备。





















	活动课时
	第13课
	活动内容
	车牌识别

	活动过程
	1.讲解如何使用小车进行车牌识别；
2.播放一段视频以方便同学们更好的理解；
3.动手实验查看小车是否能进行任务。





















	活动课时
	第14课
	活动内容
	车牌识别复习

	活动过程
	1.复习上节课所学内容，了解如何操作；
2.编写课程总结，并在下次的最后一节课上交。






















	活动课时
	第15课
	活动内容
	课程总结

	活动过程
	1.对车牌识别内容进行一次比赛，检验同学们的掌握程度；
2.提交课程总结，并让一些同学进行台上演讲本学期所学到的内容；
3.在比赛环节总体上比较顺利，在最后的演讲部分，上台进行演讲的同学充分发挥了自己的演讲才能，围绕课程总结的主题将本是一段枯燥的说明变成了一场精彩的表演，让整个课堂气氛都活跃起来，最后希望同学们都可以保持这种积极向上的态度，加油！












课堂展示
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