
第1课  初识机器人

【教材分析】

本课是《小学信息技术（6年级）》第一部分“机器人”中的第1课，也是机器人的起始课。本课内容我是以促进学生建立对机器人的初步印象为主，帮助学生在没有接触过机器人的前提下，形成一定的认知，了解机器人的定义，机器人的三大组成部分，初步了解机器人的概念，可以判断出生活中的机器人，并能感受生活中机器人的作用。培养学生对于新科技的学习兴趣。让学生通过在红绿灯的制作，和求救信号的探索中体验控制部分的工作原理。

【学情分析】

在学生对机器人没有任何概念的情况下，要做个有心人，从教材出发，在领会教材精神的基础上发挥主观能动性，从适应生源的角度来组织教学材料。找寻一定的视频资料播放给学生看，或者从网上收集相应的素材让学生进行归纳总结，帮助学生梳理知识。还可以结合配套光盘里提供的素材，集中演示，给予学生更丰富的感性认识。在本课教学中，可以教师演示与学生自主尝试相结合的方法。在设备有限的情况下，组织学生小组合作，进行相应的学习活动，弥补资源的不足。

【教学目标与要求】

能够初步了解机器人的概念，可以判断出生活中的机器人，并能够描绘出生活中机器人的作用。培养学生对于新科技的学习兴趣。

【教学重点与难点】

重点：认识了解机器人的定义和组成部分。

难点：机器人控制部分的工作原理。

【教学过程】
	学习过程
	教师与学生活动
	设计意图

	一、谈话导入

	　　师：同学们，今天我们上课的主题是认识机器人　。
师：同学们你们有没有见过或者了解过机器人呢？哪位同学可以来跟大家分享一下？

师：以下四幅图片，你们觉得有哪些是机器人呢？

（1.卡通玩偶，没有生命，也不能帮助人类执行工作）
（2.奥特曼，有生命的外星人）

（3.可以为人们工作带来便利，但是不能够自动帮我们人类执行工作）

（4.扫地机器人，具有帮助人类自动扫地的功能）

根据老师刚刚举得四个例子以及分析的特点，是否是机器要满足什么条件呢？

（能帮助人类执行工作，要是一种机械设备）

所以机器人的定义我们可以总结为能模仿人的某些活动的一种自动机械。简单来说机器人就是可以帮助人类自动执行工作的一种机器装置。
	通过学生的分享帮助学生消除对机器人的陌生感。   

通过对比找出机器人总结出机器人的定义

	二、新授一：了解机器人的组成部分

	师：下面我们一起来看看各个国家的机器人。
师：结合刚刚的视频，同学们对于机器人的外形与工作方式有了初步的了解。那类比我们人类的身体结构，机器人有哪些结构部分组成的呢？

（提示：我们人类有思考的大脑，行动的身体和接收外界信息的感觉器官，其实机器人也是主要由这三种部分来组成的。）
机器人的大脑：控制部分。是用以实现机器人自动控制功能的核心部分，相当于是机器人的大脑。

机器人的身体：机械部分。利用各种各样的材料与形状，结合起来，用于完成各种神奇的功能的构造。

机器人的感官：传感部分。主要负责探测外部的各种信息，将收集到的各种信息传输给控制部分。

那这三个部分有没有什么联系呢？

（传感部分接收外界信息，传递给控制部分，控制部分通过信息再来控制机械部分工作）
所以我们总结出，机器人是由控制部分，机械部分和传感部分三个部分组成，而控制部分是机器人的核心部分
	　　从对比实物入手，配合一定的注解和图片，让学生有感性的认识。

	三、新授二：

了解机器人控制部分的工作原理
	师：一般而言，大多数机器人控制部分是由控制器和程序组成的。

老师手上的这个机器就叫做控制器，我们桌面上的vjc4.3软件是该控制器的编程软件。控制部分的工作方式就是将编写好的程序导入控制器内来实现。

师：下面我们通过控制三个指示灯，让他形成红绿灯来体验一下控制部分的工作原理。

师：下面请同学们尝试一下，编写一个红绿灯的程序，红灯和绿灯都是亮5秒，黄灯狂2秒，完成的同学可以连接器材来试一下。
老师发现很多同学程序已经完成了，下面老师演示一下这位同学完成的脚本，他的脚本正确吗？不正确的问题出在哪里呢？

预设：（因为他只有接通，没有关闭）

（因为指示灯的编号与接入到控制器的端口号不匹配）观察的仔细的同学会发现控制器两侧的端口有端口号。要将指示灯的编号设置成连接的端口号。

老师在巡视的时候发现大多数同学已经完成了，演示一下学生的作品，红绿灯能不能正常运行呢？你们觉得运行成功了吗？（生）现实中呢红绿灯是不会暗的，会一直工作，除非他坏掉了。所以还要给编写好的程序添加一个永远循环，将他添加到程序的上方就可以了。下面请同学们继续完善一下。

完成同学可以来探究一下尝试用红灯发出求救信号，三短三长三短。

	　　深入了解机器人的发展轨迹，在复习已有知识的基础上，指导学生有步骤地深入，直到领会到本课的难点内容。   

	五、巩固与思考
	师：通过今天的学习，我们学习了什么是机器人以及机器人的组成部分，还通过制作红绿灯，探究发出求救信号来了解控制部分的工作原理，关于机器人更多的知识，在后面的学习中，我们再去深入的学习。


	　　再次归纳机器人的若干特点，为后续学习打下基础。



