高二文科数学      选修 1-1   导数             

函数的和、差、积、商的导数（1）

一、课前预习
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处的切线方程为             ． 

4、一气球的半径以
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的速度膨胀．（1）半径等于
[image: image9.wmf]5

cm
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5、已知函数
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  （1）求函数的导数．（2）求函数对应曲线在
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【问题】函数
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的导数与函数
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的导数及函数
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的导数之间有什么关系？
二、数学建构

函数的和、差、积、商的求导法则：
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三、数学应用
例1、求下列函数的导数：
（1）
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例2、求下列函数的导数：（1）
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例3、设
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例4、若两条曲线
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，且在这点有公切线，求
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【课时作业】
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2（1）已知函数
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3、如果抛物线
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4、已知函数
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5、曲线
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6、曲线
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7、函数
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8、已知函数
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9、已知函数
[image: image68.wmf]()

yfx

=

图像再点
[image: image69.wmf](1,(1))

Mf

处的切线方程是
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10、求曲线
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11、求下列函数的导数：
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12、质点的运动的方程是
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（1）求
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时的速度；（2） 求质点的运动的加速度．
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